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ADQUISICION SISMICA MARINA

La adquisicion de datos sismicos en el subsuelo marino se bas
en la reflexion y refraccion de ondas longitudinales emitidas
por una fuente.
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Traza Sismica

AUnatraza sismica es un registro
de amplitudes vs tiempos de
arribo (tiempo doble

Seconds

ACada amplitud representa una
interface entre 2 capas del
subsuelo.
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El rango de frecuencias de
interés para la sismica es
aproximadamente de 10 Hz
a 70 Hz
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Agrupacion de Trazas Sismicas

SHOT GATHER

S C C C C C
. En unshotgather se

agrupan las trazas
registradas para un
mismo disparo.
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En un CM@ather se
agrupan las trazas

2 W N provenientes de un
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En realidad el subsuetnarino consta de varias capas en cuydsrfaces las
ondas se reflejan y refractan siguiendo la leysdell
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Common mid-point

Source l Receiver
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Cada capa del subsuelo marino esta
constituida por un tipo de roca en
donde la onda penetrante adquiere
una velocidad caracteristica del medio
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Ruido Coherente

Difracciones
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drect wave
irect wave top layer
(slow)
critical wave refracted back up
at the critical angle
¥ > boundary
critically refracted wave
travels along the lower laver
boundary at the faster M(fMést)y
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Onda Directa y
Refracciones



Shotpaint number

offset (M)

Ruido Coherente en
un ShotGather

A:Onda Directa
B: Refracciones
Difracciones

C:

D: Ruidos Lineales
debido al oleaje
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Reflexiones Multiples

Se generan cuando la onda emitida por la fuente se refleja mas
de una vez en las interfaces del subsuelo marino.
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Reflexion Multiple del
fondo marino




_PROCESAMIENTO SISMICO MARING

Datos Sismicos sin procesar
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Asignacion de coordenadas y Edicipn
de Trazas

v

Atenuacion de Ruidos Lineales

v

Deconvolucién

v

Supresion de Reflexiones multiples

v
Migracion
v
Apilamiento
v

Seccidn Sismica Procesada
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Transformadéblant- Stack

La transformada Slant Stack consiste en la suma de
amplitudes a traves de rectas en el espacio(t-x), la suma
sobre cadauna de estasrectas se muestra como una sola

amplitudenel espacio ¢p
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Transformadelant- Stack

Espacio t-x Espaciot - p
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Velocidades en el Procesamiento Sismicc
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A Se cumple que:
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A Silos pareg ) pertenecen a un CM@atherluego:
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t(0)
t(x)

Correccion NMO

Offset

A La correccion NMO
horizontalizacada
reflector, hallando jy
Vyvo Para cada reflector y
luego elmoveout

Ntymo=tcto

Offset (fr)
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Common midpoint
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Reflections

El objetivo de la
correccion NMO es el
de luego apilar las
trazas con dicha
correccion; es decir,
sumar todas las
trazas en un CMP
gather y asi obtener
una traza
representativa por
CMP .



I LIAE F YASY GStack® G N

Finalmente las trazas obtenidas después del apilamiento
son agrupadas obteniéndose asi una seccion apilada.
CMP
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